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1) Ementa

Estudo das condi¢des de equilibrio de particulas e de corpos rigidos (estruturas, vigas, trelicas,
etc.) no plano e no espago envolvendo o calculo das reacdes em conexdes padrdo utilizadas em
Engenharia; célculo de forcas axiais, esforcos cortantes e momentos fletores em estruturas e vigas;
calculo de centréides de areas e de volumes de figuras simples e de figuras compostas; calculo de
momentos de inércia de chapas planas simples e compostas e de solidos simples e compostos; equilibrio
de cabos.

2) Conteudo programatico

1. Equilibrio do ponto material
1.1-Primeira Lei da Mecanica
1.2-Diagrama de corpo livre

1.3-Equilibrio do ponto material no plano
1.4-Equilibrio do ponto material no espago

2. Corpo rigido e sistemas equivalentes de forcas

2.1-Principio da transmissibilidade

2.2-Momento de uma for¢a em relacdo a um ponto e a um eixo dado
2.3-Momento de um bindrio e binarios equivalentes

2.4-Reducao de um sistema de forgas a uma for¢a ¢ um binario
2.5-Sistemas equivalentes

3. Equilibrio do corpo rigido

3.1-Diagrama de corpo livre

3.2-Vinculos em estruturas bidimensionais
3.3-Vinculos em estruturas tridimensionais
3.4-Equilibrio do corpo rigido em duas e trés dimensdes

4. Analise de estruturas

4.1-Treligas simples- conceitos e aplicacdes

4.2-Analise de trelicas: Método dos nos e método das seccoes
4 .3-Estruturas contendo elementos submetidos a varias forgas
4.4-Estruturas dependentes de vinculos

5. Forcas distribuidas



5.1-Centro de gravidade e centro de massa de um sistema de particulas
5.2-Centro de gravidade e centroide de um corpo bidimensional
5.3-Determinacao de centroide por integragdo e teoremas de Pappus-Guldin
5.4-Cargas distribuidas sobre vigas

5.5-Cargas sobre superficies submersas

5.6-Centro de gravidade e centrdide de um corpo tridimensional

6. Forcas em vigas e cabos

6.1-Carregamentos e vinculos externos

6.2-Forca cortante e momento fletor em vigas
6.3-Diagramas de for¢a cortante ¢ momento fletor
6.4-Relagdes entre carga, for¢a cortante e momento fletor
6.5-Cargas concentradas e distribuidas em cabos
6.6-Cabos parabdlicos e em catenaria

7. Momento de inércia

7.1-Momento de inércia de uma superficie por integragao
7.2-Momento polar de inércia e raio de giracdo de uma superficie
7.3-Teorema dos eixos paralelos e momentos de superficies compostas
7.4-Momento de inércia de um corpo e de placas delgadas
7.5-Determinagdo do momento de inércia de um corpo por integragao
7.6-Momentos de inércia de corpos compostos

4) Metodologia
O curso sera desenvolvido através de aulas expositivas e de resolucdo de problemas e terd atendimento
extra-classe dado pelo professor da disciplina.

5) Sistema de avaliacéo

A média final sera calculada pela média aritmética das 3 provas parciais. O aluno que alcancar
média final (MP) igual ou superior a 3,0 e inferior a 6,0 (3,0 & MP < 6,0), com frequéncia suficiente,
poderd realizar uma prova de recuperacdo. Sendo considerada frequéncia insuficiente comparecimento
menor que 75% das aulas.

A prova de recuperacao versara sobre o conteldo programatico de todo o semestre. Assim, a nota
final no aluno sera obtida pela média aritmética entre a média das notas das avaliacGes parciais e a nota
obtida na prova de recuperacdo, conforme estabelece o art. 71, paragrafo 3° da Resolugdo 017/Cun/97 de
06/10/97.

Alunos que por motivos de forga maior faltarem em alguma das provas parciais poderdo realizar
uma prova substitutiva da prova especifica, apenas com justificativa documentada e comprovada
entregue dentro de um intervalo de 5 dias na secretaria do departamento de Fisica. Essas provas
substitutivas serdo aplicadas entre a terceira prova parcial (final) e a prova de recuperagédo e fora do
horario regular de aula.
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